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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION  

____________ 

 
DYNAMIC MODULES –  

 
Part 3-4:  Performance specification  templates  –  

Mul ticast optical  switches  
 

FOREWORD 

1 )  The  I n ternati onal  E lectrotechn i cal  Commiss ion  ( I EC)  i s  a  worl dwide  organ ization  for standard ization  compris i ng  
a l l  n ational  e l ectrotechn ical  commi ttees  ( I EC National  Comm i ttees).  The  object  of I EC i s  to  promote  
i n ternati ona l  co-operation  on  a l l  questions  concern i ng  standard i zati on  i n  the  e l ectri cal  and  e l ectron ic  fi e l ds .  To  
th i s  end  and  i n  add i ti on  to  other acti vi ti es,  I EC publ i shes  I n ternational  Standards,  Techn ical  Speci fi cations,  
Techn ical  Reports ,  Publ i cl y Avai l abl e  Speci fi cati ons  (PAS)  and  Gu ides  (hereafter referred  to  as  “ I EC  
Publ i cation (s )” ) .  Thei r preparation  i s  en trusted  to  techn ical  commi ttees;  any I EC Nati onal  Commi ttee  i n terested  
i n  the  subj ect  deal t  wi th  may parti ci pate  i n  th i s  preparatory work.  I n ternational ,  governmental  and  non -
governmental  organ izations  l i a i s i ng  wi th  the  I EC a l so  parti cipate  i n  th i s  preparation .  I EC col l aborates  cl osel y 
wi th  the  I n ternational  Organ i zation  for Standard ization  ( I SO)  i n  accordance  wi th  cond i t i ons  determ ined  by 
agreement between  the  two  organ i zati ons.  

2)  The  formal  decis ions  or ag reements  of I EC on  techn ical  matters  express,  as  nearl y  as  possib le,  an  i n ternati onal  
consensus  of opi n ion  on  the  rel evant  sub jects  s i nce  each  techn ical  commi ttee  has  representati on  from  a l l  
i n terested  I EC National  Committees.   

3)  I EC Publ i cations  have  the  form  of recommendations  for i n ternational  use  and  are  accepted  by I EC National  
Commi ttees  i n  that  sense.  Whi l e  a l l  reasonable  efforts  are  made  to  ensure  that  the  techn ical  content  of I EC  
Publ i cations  i s  accu rate,  I EC  cannot  be  hel d  responsi ble  for the  way i n  wh ich  they are  used  or for any 
m i s i n terpretation  by any end  u ser.  

4)  I n  order to  promote  i n ternational  u n i form i ty,  I EC National  Comm i ttees  undertake  to  app ly I EC Pub l i cations  
transparentl y to  the  maximum  extent  poss ible  i n  the i r national  and  reg i onal  publ i cati ons.  Any d i vergence  
between  any I EC Pub l i cation  and  the  correspond i ng  national  or reg i onal  publ i cati on  shal l  be  cl earl y i n d icated  i n  
the  l atter.  

5)  I EC i tsel f d oes  not  provi de  any attestation  of conform i ty.  I n dependent certi fi cati on  bod ies  provi de  conform i ty 
assessment  services  and ,  i n  some  areas,  access  to  I EC marks  of conform i ty.  I EC i s  not  responsi ble  for any 
services  carri ed  ou t  by i ndependent certi fi cation  bod i es .  

6)  Al l  u sers  shou ld  ensure  that  they have  the  l atest  ed i ti on  of th i s  publ i cati on .  

7)  No  l i abi l i ty shal l  attach  to  I EC  or i ts  d i rectors,  employees,  servan ts  or agents  i ncl ud ing  i n d ivi dual  experts  and  
members  of i ts  techn ical  commi ttees  and  I EC  Nati onal  Comm i ttees  for any personal  i n j u ry,  property  damage  or 
other damage  of any nature  whatsoever,  whether d i rect  or i nd i rect,  or for costs  ( i ncl ud i ng  l egal  fees)  and  
expenses  ari s i ng  ou t  of the  publ i cati on ,  use  of,  or re l i ance  upon ,  th i s  I EC Publ i cati on  or any other I EC  
Publ i cations.   

8)  Atten tion  i s  d rawn  to  the  Normative  references  ci ted  i n  th i s  publ i cation .  Use  of the  referenced  publ i cations  i s  
i nd i spensable  for the  correct appl i cati on  of th i s  publ i cation .  

9)  Atten tion  i s  d rawn  to  the  poss ibi l i ty that  some  of the  e l ements  of th i s  I EC Publ i cation  may be  the  subject  of 
patent  ri gh ts.  I EC shal l  not  be  hel d  responsibl e  for i den ti fyi ng  any or a l l  such  patent  ri gh ts.  

I n ternational  Standard  I EC  62343-3-4  has  been  prepared  by subcommittee  86C:  F ibre  optic 
systems  and  acti ve  devices,  of I EC  techn ical  comm ittee  86:  F ibre  optics.  

The  text of th is  I n ternational  Standard  is  based  on  the  fo l lowing  documents :  

FDIS  Report  on  voti ng  

86C/1 506/FDIS  86C/1 508/RVD  

 
Fu l l  i n formation  on  the  voting  for the  approval  of th is  I n ternational  Standard  can  be  found  in  
the  report  on  voti ng  i nd icated  i n  the  above  table.  

Th is  document has  been  drafted  i n  accordance  wi th  the  I SO/IEC  D irecti ves,  Part 2 .  
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A l i s t of a l l  parts  i n  the  I EC  62343  series ,  publ ished  under the  general  t i t l e  Dynamic modules,  

can  be  found  on  the  I EC websi te.  

The  committee  has  decided  that the  con ten ts  of th is  document wi l l  remain  unchanged  un ti l  the  
stabi l i ty date  i nd icated  on  the  I EC  websi te  under "h ttp: //webstore. iec.ch "  i n  the  data  re lated  to  
the  speci fic document.  At  th is  date,  the  document wi l l  be  

•  reconfi rmed ,  

•  wi thdrawn ,  

•  replaced  by a  revised  ed i ti on ,  or 

•  amended .  
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INTRODUCTION  

A mu l ticast optica l  swi tch  (MCOS)  i s  a  d ynam ic modu le  (DM),  wh ich  is  main l y used  in  a  
reconfigurable  optica l  add-drop  mu l tiplexer (ROADM)  system  to  rea l i ze  colourless,  
d i rection less  and  conten tion less  (CDC)  function .  A mu l ticast optical  swi tch  functions  as  an  
optica l  swi tch  and  a  non-wavelength  selective  fi bre  optic  branch ing  devices.  The  techn ica l  
i n formation  regard ing  mu l ticast optical  swi tches  and  their appl ications  i n  dense  wavelength  
d ivis ion  mu l tip lexing  (DWDM)  systems is  described  i n  I EC  TR 62343-6-4.  
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DYNAMIC MODULES –  
 

Part 3-4:  Performance specification  templates  –  
Mul ticast optical  switches  

 
 
 

1  Scope 

This  part  of I EC  62343  provides  a  performance  speci fication  template  for mu l ticast  optica l  
swi tches.  The  obj ect i s  to  provide  a  framework for the  preparation  of performance  
speci fications  or product speci fications  of mu l ticast optica l  swi tches.  

Speci fication  parameters  requ i red  i n  th is  document are  considered  as  essentia l  i n  the  product 
speci fications  or performance  speci fications.  

2  Normative references  

The fol l owing  documents  are  referred  to  i n  the  text in  such  a  way that  some or a l l  of thei r 
con ten t consti tu tes  requ irements  of th is  document.  For dated  references,  on l y the  ed i tion  
ci ted  appl i es.  For undated  references,  the  l atest ed i tion  of the  referenced  document ( i nclud ing  
any amendments)  appl i es.  

I EC 61 290-7-1 ,  Optical amplifiers – Test methods – Part 7-1 :  Out-of-band insertion losses – 
Filtered optical power meter method  

I EC  61 300-2-1 4 ,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test 
and measurement procedures – Part 2-14:  Tests – High optical power 

IEC 61 300-3-2 ,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test and 
measurement procedures – Part 3-2:  Examination and measurements – Polarization 
dependent loss in  a  single-mode fibre optic device  

I EC  61 300-3-3,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test and 
measurement procedures – Part 3-3:  Examinations and measurements – Active monitoring of 
changes in  attenuation and return loss  

I EC 61 300-3-6 ,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test and 
measurement procedures – Part 3-6:  Examinations and measurements – Return loss  

I EC 61 300-3-7,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test and 
measurement procedures – Part 3-7:  Examinations and measurements – Wavelength 
dependence of attenuation and return loss of single mode components  

I EC  61 300-3-20,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test 
and measurement procedures – Part 3-20: Examinations and measurements – Directivity of 
fibre optic branching devices  

I EC  61 300-3-21 ,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test 
and measurement procedures – Part 3-21 :  Examinations and measurements – Switching time  

I EC 61 300-3-32,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test 
and measurement procedures – Part 3-32: Examinations and measurements – Polarization 
mode dispersion  measurement for passive optical components  
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I EC 61 300-3-38,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test 
and measurement procedures – Part 3-38: Examinations and measurements – Group delay,  
chromatic dispersion and phase ripple  

I EC  61 300-3-50,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test 
and measurement procedures – Part 3-50: Examinations and measurements – Crosstalk for 
optical spatial switches  

I EC  62343-1 : 201 6,  Dynamic modules – Part 1 :  Performance standards – General conditions  

I EC 62343-5-2 ,  Dynamic modules – Part 5-2: Test methods – 1  x N fixed-grid WSS – Dynamic 
crosstalk measurement  

3 Terms and  defin i tions  

For the  purposes  of th is  document,  the  fo l l owing  terms  and  defin i ti ons  apply.  

I SO and  I EC main ta in  term inolog ica l  databases  for use  i n  standard ization  at  the  fol l owing  
addresses:  

•  I EC  E lectroped ia:  avai lable  at  h ttp: //www.electroped ia.org /  

•  I SO  On l ine  browsing  p latform :  avai l able  at h ttp: //www. iso. org/obp  

3. 1   
mu l ticast optical  switch  
MCOS 

dynam ic modu le,  wh ich  has  port  configuration  of N ×  M,  i ncl ud ing  N of 1  ×  M non-wavelength  
se lecti ve  branch ing  devices  and  M of N ×  1  optical  swi tches  

Note  1  to  en try:  N ≥  2  and  M ≥  2 ,  i n  general .  

Note  2  to  en try:  General l y,  for the  N port  s i de,  an  add /d rop  functional  b l ock i s  connected ;  for the  M port  s i de,  a  
transponder functional  b l ock i s  connected .  I f requ i red ,  a  tuneabl e  opti cal  fi l ter functi onal  b l ock i s  connected  
between  th i s  modu le  and  the  transponder functional  b l ock.   

Note  3  to  en try:  The  MCOS  has  e l ectri cal  i n terface  to  contro l  swi tches.  

Note  4  to  en try:  Non -b locking  swi tches  are  employed  for the  N ×  1  opti cal  swi tch  e l ement of the  MCOS.  

Note  5  to  en try:  A genera l  function  b l ock d iagram  i s  shown  i n  F i gu re  1 .  I t  consists  primari l y  of two  opti ca l  b l ocks.  
B lock 1  i s  prepared  for the  d rop  s i gnal  and  B lock 2  for the  add  s i gnal .  

Note  6  to  en try:  General l y,  th i s  modu le  works  opti cal l y i n  both  d i rections:  N s i de  to  M s i de,  and  M s i de  to  N s i de.  

Note  7  to  en try:  General l y,  b l ock state  of the  MCOS  modu le  i s  supported  for each  s i de  port  by the  b l ock state  for 

N ×  1  opti cal  e l ement or by s im i l ar technol ogy.  

Note  8  to  en try:  Th i s  comment appl i es  to  the  French  l anguage  on l y.  
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Figure  1  – Functional  block d iagram  of the  MCOS 

3.2   
N s ide  insertion  loss  d i fference between  d i fferent ports  
ILd i ffN  
d i fference  between  the  maximum  and  m in imum  insertion  l oss  at an  N s i de  port  for a  speci fied  
set  of an  M s i de  port  

3.3   
M s ide  insertion  loss  d i fference between  d i fferent ports  
ILd i ffM  
d i fference  between  the  maximum  and  m in imum  insertion  l oss  at  an  M s i de  port for a  speci fi ed  
set  of an  N s i de  port  

3.4   
crosstalk 
ratio  of the  ou tpu t power of the  isolated  i npu t port  to  the  ou tpu t power of the  conducting  i nput  
port for an  ou tpu t port  

3.5   
cumulative  crosstalk 
ratio  of the  ou tput  power between  s i gnal  power from  the  conducting  i npu t port  and  the  
cumu lati ve  s ignal  power from  a l l  of the  relevant  i so lated  inpu t port  

Note  1  to  en try:  Assume ou tpu t port  k has  re levant  i npu t  port  1 ,  2 ,  3 ,  …N,  and  the  conducti ve  port  pai r i s  on l y port  
i  to  port  k,  and  the  other i npu t  ports  are  i n  a  non-conducti ve  state  to  ou tpu t  port  k.  The  same  opti cal  i npu t  power i s  
appl i ed  to  a l l  i npu t  ports .  The  ou tpu t power appearing  i n  port  k  from  port  i  i s  expressed  as  P

i
.  Wi th  th i s  cond i ti on ,  

cumu lati ve  crosstalk  i s  ca l cu lated  as :  

IEC  

1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 

N ×  1  N ×  1  N ×  1  N ×  1  N ×  1  N ×  1  N ×  1  N ×  1  

N ports  N ports  

Electrical  

I /F  

Electron ic  

con trol l er  

M ports  M ports  

Block 1  for drop signal  from ROADM  Block 2 for add signal  to ROADM  

Key 

1  ×  M 

N ×  1  

1  ×  M optical  branching device  

N ×  1  optical  switch  
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where  

P  i s  the  opti cal  power measu red  at  ou tpu t  port  k  from  conducti ve  port  i ;  

P
j  

i s  the  opti cal  power measu red  at  ou tpu t port  k  from  i solated  port  j.  

Note  2  to  en try:  General l y,  cumu lati ve  crosstalk has  d i fferent  val ues  for d i fferent  s i gnal  d i recti ons:  N s i de  to  M 
s i de,  and  M s i de  to  N s i de  i n  an  N x M modu le.  

Note  3  to  en try:  Defi ned  i n  opti cal  s i gnal  wi th  averaged  pol ari zati on  and  the  same waveleng th .  

3.6   
dynamic crosstalk 
crosstalk that i s  attribu ted  to  both  channel  crosstalk  (due  to  same  wavelength  and/or other 
wavelengths)  and  port  i solation ,  pred icted  to  change during  swi tch ing  operation  i n  MCOS 
modu le  

Note  1  to  en try:  H i tl ess  operation  means  that  there  i s  no  i n fl uence  on  other performance  du ri ng  the  swi tch i ng  
operati on .  

[SOURCE:  I EC 62343-3-3: 201 4,  3 . 1 5,  mod i fied  – The  term  "trans ien t crossta lk"  has  been  
replaced  by "dynam ic crosstalk",  and  the  abbreviated  term  "WSS"  has  been  replaced  by 
"MCOS"  in  the  defin i tion . ]  

3.7   
latency time  
tl  

<swi tch ing  from  isolated  state  to  conducting  state>  elapsed  time for the  ou tpu t power of a  
speci fied  ou tput  port to  reach  1 0  %  of i ts  s teady-state  value  from  the  time the  actuation  
energy i s  appl ied ,  when  swi tch ing  from  an  i solated  s tate  to  conducting  state ,  normal l y-off for a  
non- latch ing  swi tch ,  or a  l atch ing  swi tch  

Note  1  to  en try:  See  F igure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3. 3 .5 . 1 ]  

3.8   
latency time  
tl '  

<swi tch ing  from  conducting  s tate  to  i solated  state,  normal l y-off for a  non- latch ing  swi tch>  
e lapsed  time for the  ou tput power of a  speci fi ed  ou tput port to  reach  90  %  of i ts  s teady-state  
value  from  the  time the  actuation  energy i s  removed ,  when  swi tch ing  from  a  conducting  s tate  
to  i so lated  s tate,  normal l y-off for a  non- latch ing  swi tch  

Note  1  to  en try:  See  F igure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 5. 2 ]  

3.9   
latency time  
tl '  

<swi tch ing  from  conducting  state  to  i solated  state,  for a  l atch ing  swi tch>  e lapsed  time when  
the  output  power of a  speci fied  ou tput  port reaches  90  %  of i ts  s teady-state  value  from  the  
time the  actuation  energy i s  appl ied ,  when  swi tch ing  from  a  conducting  s tate  to  i solated  state,  
for a  l atch ing  swi tch  

Note  1  to  en try:  See  F igure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 5.3 ,  mod i fied  – Note  1  has  been  deleted . ]  
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3. 1 0   
ri se  time  
tr  

e lapsed  time when  the  ou tpu t power of the  speci fi ed  ou tput port  ri ses  from  1 0  %  of the  
steady-state  va lue  to  90  %  of the  steady-state  va lue  

[SOURCE:  I EC 60876-1 :  201 4,  3 . 3. 6,  mod i fied  – The  symbol  tr  has  been  added . ]  

3. 1 1   
fal l  time  
tf  

e lapsed  time  when  the  ou tpu t power of the  speci fi ed  ou tpu t port  fa l l s  from  90  %  of the  
steady-state  value  to  1 0  %  of the  steady-state  va lue  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4 ,  3 . 3 . 7 ,  mod i fied  – The  symbol  tf  h as  been  added . ]  

3. 1 2   
bounce  time  
tb  

<swi tch ing  from  isolated  state  to  conducting  state>  e lapsed  time when  the  ou tpu t power of a  
speci fied  ou tput  port  main tains  between  90  %  and  1 1 0  %  of i ts  s teady-state  va lue  from  the  
fi rst time  the  ou tpu t power of a  speci fi ed  ou tpu t port reaches  to  90  %  of i ts  steady-state  va lue   

Note  1  to  en try:  See  F igure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 8. 1 ]  

3. 1 3   
bounce  time  
tb '  

<swi tch ing  from  conducting  state  to  i solated  s tate>  e lapsed  time when  the  output  power of a  
speci fied  ou tpu t port main tains  between  0  %  and  1 0  %  of i ts  steady-state  va lue  from  the  fi rst  
time the  output  power of a  speci fied  ou tput  port reaches  1 0  %  of i ts  steady-state  value  

Note  1  to  en try:  See  F igure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 8. 2 ]  

3. 1 4  
switch ing  time  
ts  
<swi tch ing  from  isolated  state  to  conducting  s tate>  e lapsed  time from  actuation  to  the  time 
when  the  outpu t  power of a  speci fi ed  ou tput  port main tains  between  90  %  and  1 1 0  %  of i ts  
steady-state  value:  

ts  =  tl  +  tr+  tb  

where  

tl  i s  the  latency time;  

tr  i s  the  rise  time;  

tb  i s  the  bounce  time.  

Note  1  to  en try:  See  F igure  2  a) ,  2  b )  and  2  c) .  
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3. 1 5   
switch ing  time  
ts'  

<swi tch ing  from  conducting  s tate  to  i so lated  s tate>  e lapsed  time from  actuation  to  the  time 
when   the  ou tpu t power of a  speci fied  ou tput  port fa l l s  be low 1 0  %  of the  steady state  l evel :  

 ts'  =  tl '  +  tf  +  tb'  

where  

tl '  i s  the  latency time;  

tf  i s  the  fa l l  time;  

tb'  i s  the  bounce  time  

Note  1  to  en try:  See  F igure  2  a) ,  2  b )  and  2  c)  
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c)  – Latch ing  swi tch  

I f,  for any reason ,  the  steady-state  power of the  i solated  s tate  i s  not  zero,  a l l  the  power l evel s  l ead ing  to  the  
defi n i ti ons  of l atency time,  ri se  time,  fa l l  t ime,  bounce  time  and ,  thus ,  of swi tch ing  t ime  shou ld  be  normal i zed ,  
subtracti ng  from  them  the  steady-state  power of the  i solated  s tate,  before  appl ying  such  defi n i ti ons.  

Figure 2  – Representation  of l atency time,  rise  time,  fal l  time,  
bounce  time,  and  switch ing  time  

3. 1 6   
switch ing  time matrix 
matrix of coefficients  i n  wh ich  each  coefficien t Si j  i s  the  l ongest  swi tch ing  time to  turn  path  i j  

on  or off from  any i n i ti a l  state  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3. 3 . 1 0,  mod i fied  – The  fi gure  has  been  deleted . ]  

3. 1 7   
maximum  input power to  s ing le  port  
al l owable  optica l  power,  wh ich  causes  no  damage by the  optica l  power such  as  degradation  
of adhes ive  or fi bre  fuse  as  for a  particu lar port  

[SOURCE:  I EC 62343-3-3: 201 4,  3. 30,  mod i fied  – The  term  has  been  changed  from  
"maximum  input power (s i ng le  port)"  to  "maximum  i npu t power to  s ing le  port" . ]  
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4 Performance specification  templates  

The performance speci fi cation  templates  of C lause  4  are  appl i ed  for connectorized  and  non-
connectorized  MCOS modu les.  For connectorized  modu les,  the  connector performances  
shou ld  be  i n  compl iance  wi th  I EC 61 753-021 -2.  

The  performance  parameters,  requ irement (R)  or option  (O),  u n i ts  and  measurement methods  
and  cond i tions  are  shown  i n  Table  1 ,  Table  2 ,  Table  3  and  Table  4 .  

Table  1  – General  performance  specification  template  for MCOS  

No.  
Performance 
parameters  

R/O  M in .  Max.  Un i ts  Measurement methods  and  condi tions  

1  S torage  temperature  
range  

R   ºC  I EC 62343-1 : 201 6,  Annex A 

2  S torage  relati ve  
hum id i ty range  

R   %  
I EC 62343-1 : 201 6,  Annex A 

3  Operati ng  case  
temperatu re  range  

R   ºC  
I EC 62343-1  

4  Operati ng  relati ve  
hum id i ty range  

R   %  
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Table  2  – Optical  performance specification  template  for MCOS  

No.  
Performance  
parameters  

R/O  M in .  Max.  Un i ts  
Measurement methods  and  

condi tions  

1  Operati ng  
wavel ength  range  

R   nm  Defined  as  the  m in imum  wavel ength  to  
the  maximum  wavelength  

2  Port  confi guration  R  -  Defi ned  as  M ×  N.  

3  I nsertion  l oss  
IL  

R   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  i nsertion  l oss  shal l  be  
determ ined  over a l l  s tates  of 
polari zati on ,  over the  operati ng  
wavel ength  range  and  temperature  
range  

Launch  fi bre  l ength :  ≥  1 , 5  m  

The  test  cond i ti ons  shal l  provi de  l oss  
measurement resu l ts  wi th  an  accuracy 

of smal l er than  ≤  0 , 05  dB  over the  
operati ng  wavelength  range  

4  I nsertion  l oss  
un i form i ty  

R n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  average  state  of pol ari zati on  
(SOP)  over the  operati ng  wavelength  
and  temperatu re  range  

Launch  fi bre  l eng th :  ≥  1 , 5  m  

Measurement uncertain ty:  ≤  0 , 05  dB  

5  B lock state  
attenuation  

O   n /a  dB  I nsertion  l oss  under b l ock state  of the   

N ×  1  swi tch .  

Method :  under considerati on .  

6  N s i de  i nserti on  
l oss  d i fference  
between  d i fferen t 
ports  

IL
d i ffN

 

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  average  SOP over the  
operati ng  wavelength  and  temperatu re  
range  

Launch  fi bre  l eng th :  ≥  1 , 5  m  

Measurement uncertain ty:  ≤  0 , 05  dB  

7  M s i de  i nserti on  
l oss  d i fference  
between  d i fferent  
ports  

IL
d i ffM

 

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  average  SOP over the  
operati ng  wavelength  and  temperatu re  
range  

Launch  fi bre  l eng th :  ≥  1 , 5  m  

Measurement uncertain ty:  ≤  0 , 05  dB  

8  Polari zation  
dependent  l oss  
PDL  

R n /a   dB  I EC 61 300-3-2  

The  a l l owabl e  PDL combinati on  appl i es  
to  a l l  combinations  of i npu t  and  ou tpu t 
ports .  

Launch  fi bre  l ength :  ≥  1 , 5  m  

Measurement  uncertain ty:  ≤  0 , 05  dB  

9  Temperatu re  
dependence  l oss  
(TDL)  i n  one  
conducti ng  port  
pai r 

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-3  

I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  average  SOP  over the  
operati ng  wavelength  range  

Launch  fi bre  l ength :  ≥  1 , 5  m  

Measurement  uncertain ty:  ≤  0 , 05  dB  
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No.  
Performance  
parameters  

R/O  M in .  Max.  Un i ts  
Measurement methods  and  

condi tions  

1 0  Wavelength  
dependence  l oss  
(WDL)  i n  one  
conducti ng  port  
pai r 

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  average  SOP over the  
operati ng  wavelength  range  

Launch  fi bre  l eng th :  ≥  1 , 5  m  

Measurement uncertain ty:  ≤  0 , 05  dB  

1 1  Retu rn  l oss  
RL  

R  n /a  dB  I EC 61 300-3-6  

Cond i ti on :  a l l  ports  not  under test  shal l  
be  term inated  to  avoid  u nwanted  
refl ections  con tri bu ti ng  to  the  
measurement.  

Launch  fi bre  l eng th :  ≥  1 , 5  m  

Measurement uncertain ty:  ≤  0 , 5  dB  

1 2  D i recti vi ty  R  n /a  dB  I EC 61 300-3-20  

Cond i ti on :  a l l  ports  not  under test  shal l  
be  term inated  to  avoid  u nwanted  
refl ections  con tri bu ti ng  to  the  
measurement.  

Launch  fi bre  l eng th :  ≥  1 , 5  m  

Measurement uncertain ty:  ≤  0 , 5  dB  

1 3  Exti nction  rati o  
ER  

O   n /a  dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  a l l  ports  not  under test  shal l  
be  term inated  to  avoid  u nwanted  
refl ections  con tri bu ti ng  to  the  
measurement.  

Launch  fi bre  l ength :  ≥  1 , 5  m  

Measurement  uncertain ty:  ≤  0 , 5  dB  

1 4  Crosstalk  R n /a   dB  I EC 61 300-3-50  

Cond i ti on :  worst  case  over a l l  s tates  of 
polari zati on  

Launch  fi bre  l ength :  ≥  1 , 5  m  

Measurement  uncertain ty:  ≤  0 , 5  dB  

1 5  Cumu lati ve  
crosstalk 

R  n /a  dB  Cond i ti on :  Al l  of the  i npu t  powers  i n  
each  i npu t port  set  to  the  same opti cal  
power.  Pol ari zation  cond i ti on  i s  
averaged  po lari zation .  

Launch  fi bre  l ength :  ≥  1 , 5  m  

Measurement  uncertain ty:  ≤  0 , 5  dB  

D i rection :  N to  M,  and  M to  N i n  the  

N ×  M modu le.  

1 6  Dynam ic crosstalk  O    dB  I EC 62343-5-2  

1 7  Dynam ic crosstalk:  
i nserti on  l oss  
stabi l i ty i n  the  
exi sti ng  rou te  
du ri ng  the  other 
swi tch  operati on  

O    dB  I EC 62343-5-2  



I EC 62343-3-4: 201 8  © I EC 201 8  – 1 7  –  

No.  
Performance  
parameters  

R/O  M in .  Max.  Un i ts  
Measurement methods  and  

condi tions  

1 8  Attenuati on  wi thout  
power 

O    dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  Launch  fi bre  l ength :  ≥  1 , 5  m  

Launch  cond i ti ons:  wavelength  of the  
source  sha l l  be  l onger than  cu t-off 
wavel ength  of the  fi bre.  

Source:  s tabi l i ty at  the  operati ng  
wavel ength  shal l  be  better than  

±0, 05  dB  over the  measuring  peri od  of 
at  l east  wi th i n  1  h .  

Waveband  to  meet  the  operati ng  
wavel ength  of WSS  

Detector system :  l i neari ty wi th i n  

±0, 05  dB  

Spectral  response  matched  to  source  

Dynam ic range  wi th i n  the  attenuation  
val ues  to  be  measured  

1 9  Out  of band  
attenuation  

O   n /a  dB  I EC 61 290-7-1  

20  Swi tch ing  time  R   s  I EC 61 300-3-21  

21  Latency time  O  n /a   s  I EC 61 300-3-21  

22  Rise  time  O    s  I EC 61 300-3-21  

23  Fal l  t ime  O    s  I EC 61 300-3-21  

24  Bounce  time  O  n /a   s  I EC 61 300-3-21  

25  Polari zation  mode  
d i spers ion  
PMD 

R n /a   ps  I EC 61 300-3-32  

The  a l l owabl e  PMD combination  
appl i es  to  a l l  combinati on  of i npu t  and  
ou tpu t ports  

26  Group  delay ri ppl e  O    ps  I EC 61 300-3-38  

27  Phase  ri ppl e  O    rad  I EC 61 300-3-38  

28  Chromatic  
d i spers ion  

O    ps/nm  I EC 61 300-3-38  

29  Maximum  i npu t 
power  to  s i ng l e  
port  

R n /a   dBm  I EC 61 300-2-1 4  

30  I n tra-modu le  
crosstalk 

O    dB  Under considerati on  

31  Mu l ti path  
i n terference  

O    dB  Under considerati on  

 

Table  3  – E lectrical  and  communication  performance  
specification  template  for MCOS  

No.  Performance 
parameters  

R/O  M in  Max Un i ts  Measurement methods  and  
cond i tions  

1  Suppl y vol tage  R   V   

2  Suppl y curren t  R   A  

3  Power consumption  R n /a   W  

4  E lectri cal  i n terface  O  n /a  -  Under considerati on  

5  Commun ication  
i n terfaces  

O  n /a  -  Under cons iderati on  
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Table  4  – Mechan ical  performance  specification  template  for MCOS 

No.  Performance  
parameters  

R/O  M in  Max Un i ts  Measurement methods  and  
condi tions  

1  Modu l e  s i ze  R  mm   

×  mm   

×  mm  

 

2  F ibre  type  R  -  For example,  I EC 60793-2-50,  B1  

3  P ig tai l  fi bre  l eng th  R   m   

4  P i g tai l  fi bre  buffer 
d i ameter 

R   µm  Refer to  I EC 60973-2-50  

5  Opti cal  connector R  -  For example,   
I EC  61 754  (al l  parts)  

6  Opti cal  connector 
l abe l l i n g  

O   -   

 

5 Electromagnetic compatibi l i ty (EMC)  requi rements  

The devices  and  assembl ies  addressed  by th is  document  shal l  comply wi th  su i table  
requ irements  for e l ectromagnetic compatib i l i ty ( i n  terms  of both  em iss ion  and  immun i ty) ,  
depend ing  on  particu lar usage/environment i n  wh ich  they are  i n tended  to  be  i nsta l led  or 
i n tegrated .  EMC requ i rements  are  standard ized  i n  I EC  61 000  (a l l  parts) .  
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COMMISSION  ÉLECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE  

____________ 

 
MODULES DYNAMIQUES –  

 
Partie  3-4:  Modèles  de  spéci fication  de performance –  

Commutateurs  optiques  multid i ffusions  
 

AVANT-PROPOS 

1 )  La  Comm ission  E lectrotechn ique  I n ternational e  ( I EC)  est  une  organ isation  mond ia le  de  normal i sation  
composée  de  l 'ensemble  des  com i tés  é l ectrotechn i ques  nati onaux (Com i tés  nationaux de  l ' I EC).  L ' I EC a  pou r 
objet  de  favori ser l a  coopérati on  i n ternati ona le  pou r tou tes  l es  questi ons  de  normal i sation  dans  l es  domaines  
de  l ' é l ectri ci té  et  de  l 'é l ectron i que.  A cet  effet,  l ' I EC– en tre  au tres  acti vi tés  –  publ i e  d es  Normes  i n ternationales ,  
des  Spéci fi cations  techn i ques,  des  Rapports  techn i ques,  d es  Spéci fi cations  access ibles  au  publ i c  (PAS)  et  des  
Gu ides  (ci -après  dénommés "Publ i cati on (s)  de  l ' I EC").  Leu r é l aborati on  est  confiée  à  d es  com i tés  d 'études,  au x 
travaux desquels  tou t  Com i té  nati onal  i n téressé  par l e  su jet  tra i té  peut  parti ci per.  Les  organ i sations  
i n ternati ona les,  gouvernementales  et  non  gouvernemental es,  en  l i a i son  avec l ' I EC,  parti ci pent  éga lement aux 
travaux.  L ' I EC col l abore  étroi tement  avec l 'Organ isation  I n ternational e  de  Normal i sation  ( I SO),  selon  des  
cond i ti ons  fi xées  par accord  en tre  l es  deux organ isations.  

2)  Les  décis ions  ou  accords  offi cie l s  de  l ' I EC concernant  l es  questions  techn i ques  représenten t,  dans  l a  mesure  
du  possib l e,  un  accord  i n ternational  sur l es  su jets  étud i és,  étan t  donné  q ue  l es  Com i tés  nati onaux de  l ' I EC  
i n téressés  sont  représentés  dans  chaque  com i té  d 'études.   

3)  Les  Publ i cati ons  de  l ' I EC se  présentent  sous  l a  forme  de  recommandations  i n ternational es  et  sont  agréées  
comme tel l es  par l es  Com i tés  nationaux de  l ' I EC.  Tous  l es  efforts  ra i sonnabl es  son t en trepri s  afi n  q ue  l ' I EC  
s 'assure  de  l ' exacti tude  du  con tenu  techn ique  de  ses  publ i cations;  l ' I EC ne  peut  pas  être  tenue  responsabl e  de  
l 'éven tuel l e  mauvaise  u ti l i sation  ou  i n terprétation  qu i  en  est  fa i te  par u n  quelconque  u ti l i sateur fi nal .  

4)  Dans  l e  bu t  d 'encourager l ' u n i form i té  i n ternationale,  l es  Com i tés  nationaux de  l ' I EC  s 'engagent,  d ans  tou te  l a  
mesure  poss ible,  à  appl i quer de  façon  transparen te  l es  Publ i cati ons  de  l ' I EC dans  l eu rs  publ i cations  nationales  
et  rég ional es.  Toutes  d i vergences  en tre  tou tes  Publ i cati ons  de  l ' I EC  et  tou tes  pub l i cati ons  nationales  ou  
rég ionales  correspondantes  do iven t être  i nd iquées  en  termes  cl a i rs  dans  ces  dern ières.  

5)  L ' I EC el l e-même ne  fourn i t  aucune  attestati on  de  conform i té.  Des  organ ismes  de  certi fi cation  i ndépendants  
fourn i ssent  d es  services  d 'évaluati on  de  conform i té  et,  d ans  certai ns  secteu rs,  accèdent aux marques  de  
conform i té  de  l ' I EC.  L' I EC n 'est  responsable  d 'aucun  des  services  effectués  par l es  organ ismes  de  certi fi cation  
i ndépendants.  

6)  Tous  l es  u ti l i sateurs  doi vent  s ' assurer qu ' i l s  sont  en  possession  de  l a  d ern ière  éd i ti on  de  cette  pub l i cation .  

7)  Aucune  responsabi l i té  ne  doi t  être  impu tée  à  l ' I EC,  à  ses  adm in i strateurs,  employés,  auxi l i a i res  ou  mandatai res,  
y compris  ses  experts  parti cu l i ers  et  l es  membres  de  ses  com i tés  d 'études  et  d es  Com i tés  nationaux de  l ' I EC,  
pou r tou t  préjud ice  causé  en  cas  de  dommages  corporel s  et  matérie l s ,  ou  de  tou t  au tre  dommage  de  q uel que  
natu re  q ue  ce  soi t,  d i recte  ou  i nd i recte,  ou  pou r supporter l es  coû ts  (y compris  l es  frai s  de  j usti ce)  et  l es  
dépenses  décou l an t  de  l a  publ i cati on  ou  de  l ' u ti l i sati on  de  cette  Publ i cation  de  l ' I EC  ou  de  tou te  au tre  
Publ i cation  de  l ' I EC,  ou  au  créd i t  qu i  l u i  est  accordé.   

8)  L 'atten ti on  est  atti rée  su r l es  références  normatives  ci tées  dans  cette  publ i cation .  L 'u ti l i sation  de  publ i cations  
référencées  est  obl i gatoi re  pou r une  appl i cati on  correcte  de  l a  présente  publ i cati on .  

9)  L 'atten ti on  est  atti rée  su r l e  fa i t  que  certains  des  é l éments  de  l a  présente  Publ i cati on  de  l ' I EC peuvent fai re  
l 'obj et  de  d ro i ts  de  brevet.  L ' I EC ne  saurai t  être  tenue  pou r responsable  de  ne  pas  avoi r i d enti fi é  de  tel s  d roi ts  
de  brevets  et  de  ne  pas  avoi r s i gna lé  l eur exi stence.  

La  Norme i n ternationale  I EC  62343-3-4  a  été  établ i e  par l e  sous-com ité  86C:  Systèmes  et  
d isposi ti fs  acti fs  à  fibres  optiques,  d u  com ité  d 'études  86  de  l ' I EC:  F ibres  opti ques.  

Le  texte  de  cette  norme i n ternationale  est i ssu  des  documents  su ivants :  

FDIS  Rapport  de  vote  

86C/1 506/FDIS  86C/1 508/RVD  

 
Le  rapport  de  vote  i nd iqué  dans  le  tableau  ci -dessus  donne  tou te  i n formation  sur l e  vote  ayant  
abouti  à  l 'approbation  de  cette  norme i n ternationale.  

Ce  document a  été  réd igé  selon  l es  D i rectives  I SO/I EC,  Partie  2 .  
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Une  l i s te  de  toutes  l es  parties  de  l a  série  I EC  62343,  publ iées  sous  le  ti tre  général  Modules 
dynamiques,  peut être  consu l tée  sur le  s i te  web  de  l ' I EC.  

Le  com ité  a  décidé  que  le  contenu  de  ce  document ne  sera  pas  mod i fié  avan t  la  date  de  
stabi l i té  i nd iquée  sur l e  s i te  web  de  l ' I EC  sous  "h ttp: //webstore. iec.ch "  dans  l es  données 
re lati ves  au  document recherché.  A cette  date,  l e  document sera  

•  recondu i t  ,  

•  supprimé,  

•  remplacée  par une  éd i tion  révisée,  ou  

•  amendé.  
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INTRODUCTION  

Un  commutateur opti que  mu l ti d i ffusion  (MCOS)  est  un  modu le  d ynam ique  (DM ,  dynamic 
module)  pri ncipalement u ti l i sé  dans  un  système de  mu l ti p lexage  optique  reconfigurable  
(ROADM,  reconfigurable  optical add-drop multiplexer)  pour réal iser des  fonctions  CDC 
(colourless,  directionless and contentionless) .  Un  commutateur opti que  mu l ti d i ffusion  
fonctionne  comme un  commutateur optique  et  un  d ispos i ti f de  couplage  fi bron ique  ne  
dépendan t pas  de  l a  l ongueur d 'onde.  Les  in formations  techn iques  concernant l es  
commutateurs  opti ques  mu l tid i ffus ions  et leurs  appl ications  dans  l es  systèmes  DWDM  (dense  
wavelength division multiplexing)  son t décri tes  dans  l ' I EC  TR 62343-6-4.  
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MODULES DYNAMIQUES –  
 

Partie  3-4:  Modèles  de  spéci fication  de performance –  
Commutateurs  optiques  multid i ffusions  

 
 
 

1  Domaine d 'appl ication  

La  présente  partie  de  l ' I EC  62343  donne  un  modèle  de  spéci fication  de  performance  pour l es  
commutateurs  optiques  mu l tid i ffus ions.  L'objet de  la  présente  norme est de  fourn ir un  cadre  
pour l a  préparation  des  spéci fications  de  performance ou  des  spéci fications  de  produ i t  
appl icables  aux commutateurs  opti ques  mu l ti d i ffusions.  

Les  paramètres  de  spéci fication  exigés  dans  le  présent document son t j ugés  comme étant 
essen tie ls  dans  les  spéci fications  de  performance ou  les  spéci fications  de  produ i t.  

2  Références  normatives  

Les  documents  su ivants  ci tés  dans  l e  texte  consti tuen t,  pour tou t ou  partie  de  l eur contenu ,  
des  exigences  du  présent document.  Pour l es  références  datées,  seu le  l 'éd i tion  ci tée  
s 'appl i que.  Pour l es  références  non  datées,  l a  dern ière  éd i tion  du  document de  référence  
s 'appl i que  (y compris  l es  éven tuels  amendements) .  

I EC 61 290-7-1 ,  Amplificateurs optiques – Méthodes d'essai – Partie 7-1 : Pertes d'insertion  
hors-bande – Méthode par puissance-mètre optique filtré  

I EC  61 300-2-1 4 ,  Dispositifs d'interconnexion  et composants passifs à  fibres optiques – 
Méthodes fondamentales d'essais et de mesures – Partie  2-14: Essais – Puissance optique 
élevée 

IEC 61 300-3-2 ,  Dispositifs d'interconnexion  et composants passifs à  fibres optiques – 
Méthodes fondamentales d'essais et de mesures – Partie  3-2:  Examens et mesures – Pertes 
dépendant de la  polarisation  dans un dispositif à  fibres optiques unimodales  

I EC  61 300-3-3,  Dispositifs d'interconnexion et composants passifs à  fibres optiques – 
Méthodes fondamentales d'essais et de  mesures – Partie  3-3: Examens et mesures – 
Contrôle actif des variations de l'affaiblissement et de  l'affaiblissement de réflexion  

I EC  61 300-3-6,  Dispositifs d'interconnexion  et composants passifs à  fibres optiques – 
Méthodes fondamentales d'essais et de mesures – Partie  3-6: Examens et mesures – 
Affaiblissement de réflexion  

I EC 61 300-3-7,  Fibre optic interconnecting devices and passive components – Basic test and 
measurement procedures – Part 3-7:  Examinations and measurements – Wavelength 
dependence of attenuation and return loss of single  mode components  (d ispon ible  en  ang la is  
seu lement)  

IEC 61 300-3-20,  Dispositifs d'interconnexion et composants passifs à  fibres optiques – 
Procédures fondamentales d'essais et de mesures – Partie 3-20: Examens et mesures – 
Directivité  des dispositifs de couplage de fibres optiques  

I EC  61 300-3-21 ,  Dispositifs d'interconnexion et composants passifs à  fibres optiques – 
Procédures fondamentales d'essais et de mesures – Partie 3-21 :  Examens et mesures – 
Temps de commutation  
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I EC 61 300-3-32,  Dispositifs d'interconnexion  et composants passifs à  fibres optiques – 
Procédures fondamentales d'essais et de mesures – Partie 3-32: Examens et mesures – 
Mesures de la  dispersion de mode de polarisation pour composants optiques passifs  

I EC  61 300-3-38,  Dispositifs d'interconnexion et composants passifs à  fibres optiques – 
Procédures fondamentales d'essais et de mesures – Partie  3-38: Examens et mesures – 
Retard de groupe,  dispersion chromatique et fluctuation  de phase  

I EC 61 300-3-50,  Dispositifs d'interconnexion  et composants passifs à  fibres optiques – 
Procédures fondamentales d'essais et de mesures – Partie 3-50:  Examens et mesures – 
Diaphonie  relative  aux commutateurs spatiaux optiques  

I EC  62343-1 : 201 6,  Modules dynamiques – Partie  1 :  Normes de  performance – Conditions 
générales  

I EC  62343-5-2 ,  Modules dynamiques – Partie  5-2: Méthodes d'essai – Commutateurs 
sélectifs en longueur d'onde à  grille fixe 1  x N – Mesure de diaphonie dynamique  

3 Termes et défin i tions  

Pour les  besoins  du  présent document,  l es  termes  et défi n i tions  su ivan ts  s 'appl iquen t.  

L' I SO  et l ' I EC tiennent à  j our des  bases  de  données  term inolog iques  destinées  à  être  u ti l i sées  
en  normal isation ,  consu l tables  aux adresses  su ivantes:  

•  I EC E lectroped ia:  d ispon ib le  à  l ' adresse  h ttp: //www.electroped ia.org/  

•  I SO  On l ine  browsing  p latform :  d ispon ib le  à  l ' adresse  h ttp: //www. iso. org /obp  

3. 1   
commutateur optique  multid i ffusion  
MCOS 

modu le  d ynam ique,  don t l a  configuration  de  port  est  N ×  M,  y compris  N d es  d ispos i ti fs  de  
couplage  ne  dépendant pas  de  l a  l ongueur d 'onde  1  ×  M et M d es  commutateurs  opti ques  
N ×  1  

Note  1  à  l 'arti cl e:  En  généra l ,  N ≥  2  et  M ≥  2 .  

Note  2  à  l 'arti cl e:  En  règ le  général e,  côté  port  N,  un  b l oc fonctionnel  d 'a jou t/de  suppress ion  est  connecté.  Côté  
port  M,  u n  b l oc fonctionnel  d e  transpondeu r est  connecté.  Un  b l oc foncti onnel  d e  fi l tre  opti q ue  accordable  est  re l i é  
en tre  ce  modu le  et  l e  b l oc  fonctionnel  de  transpondeur,  s i  ce l a  est  exi gé.   

Note  3  à  l 'arti cl e:  Le  MCOS  contrôle  l es  commutateurs  par l ' i n terméd i ai re  d 'u ne  i n terface  é l ectri que.  

Note  4  à  l 'arti cl e:  Des  commutateu rs  opti ques  non  b loquants  son t u ti l i sés  pour l ' é l ément commutateur opti que  
N ×  1  du  MCOS.  

Note  5  à  l 'arti cl e:  U n  d i agramme de  b loc fonctionnel  général  est  présenté  à  l a  F i gu re  1 .  I l  est  pri ncipalement 
composé  de  deux b locs  opti ques.  Le  b l oc 1  est  préparé  pou r l e  s i gna l  de  suppress ion  et  l e  b l oc  2  pour l e  s i gna l  
d 'a j ou t.  

Note  6  à  l 'arti cl e:  En  règ l e  générale,  ce  modu l e  fonctionne  de  man ière  opti que  dans  l es  deux d i recti ons:  côté  N 
vers  côté  M e t  côté  M vers  côté  N.  

Note  7  à  l 'arti cl e:  En  règ l e  générale,  l ' état  du  b l oc d u  modu l e  MCOS  est  pri s  en  charge  pour chaque  port  par l 'état  
de  b l oc de  l 'é l ément  opti que  N ×  1  ou  par une  technolog i e  s im i l a i re.  

Note  8  à  l 'arti cl e:  L 'abréviation  "  MCOS"  est  déri vée  d u  terme ang lai s  d éveloppé  correspondant  "mu l ti cast  opti cal  
swi tch" .  
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Figure 1  – Diagramme de  bloc fonctionnel  du  MCOS  

3.2   
d i fférence de  pertes  d ' insertion  côté  N entre  d i fférents  ports  
ILd i ffN  
d i fférence  entre  les  pertes  d ' insertion  maximales  et l es  pertes  d ' i nsertion  m in imales  au  n iveau  
d 'un  port côté  N pour un  ensemble  spéci fi é  d 'un  port  côté  M 

3.3   
d i fférence de  pertes  d ' insertion  côté  M entre  d i fférents  ports  
ILd i ffM  
d i fférence  en tre  l es  pertes  d ' i nsertion  maximale  et  les  pertes  d ' i nsertion  m in imales  au  n iveau  
d 'un  port côté  M pour un  ensemble  spéci fié  d 'un  port  côté  N 

3.4   
d iaphon ie  
rapport de  l a  pu issance  de  sortie  du  port  d 'en trée  isolé  à  la  pu issance  de  sortie  du  port 
d 'en trée  conducteur pour un  port  de  sortie  

3.5   
d iaphon ie  cumulée  
rapport  de  l a  pu issance  de  sortie  en tre  l a  pu issance  du  s ignal  provenant du  port d 'en trée  
conducteur et l a  pu issance  du  s ignal  cumu lé  provenant de  tous  l es  ports  d 'en trée  i solés  
pertinents  

Note  1  à  l ' arti cl e:  Prendre  pour hypothèse  q ue  l e  port  de  sorti e  k  d i spose  d ' un  port  d 'en trée  perti nent  1 ,  2 ,  3 ,  …N,  
que  l a  pai re  de  ports  en  conduction  est  un iquement  du  port  i  au  port  k  et  que  l es  au tres  ports  d 'en trée  son t à  l ' état  
non  conducteu r vers  l e  port  de  sorti e  k.  La  même pu i ssance  d 'en trée  opti que  est  app l i quée  à  tous  l es  ports  
d 'en trée.  La  pu i ssance  de  sort i e  présente  dans  l e  port  k  provenant d u  port  i  est  exprimée  sous  l a  forme P i .  Avec 
cette  cond i ti on ,  l a  d i aphon ie  cumu lée  est  cal cu lée  comme su i t:  

IEC  

1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 1  ×  M 

N ×  1  
 

N ×  1  
 

N ×  1  
 

N ×  1  
 

N ×  1  
 

N ×  1  
 

N ×  1  
 

N ×  1  
 

Ports  N Ports  N 

I /F  
é l ectri que  

Con trô l eu r 
é l ectron i q ue  

Ports  M Ports  M 

Bloc 1  pou r l a  suppression  du  s i gnal  d u  ROADM  Bloc 2  pou r l 'a j ou t  d u  s i gnal  au  ROADM  

Légende  

1  ×  M 

N ×  1  

d isposi ti f de  coupl age  opti que  

commutateur opti que   
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où  

P  es t  l a  pu i ssance  opti que  mesurée  au  port  de  sorti e  k  à  parti r d u  port  conducteu r i ;  

P j  est  l a  pu i ssance  opti que  mesurée  au  port  de  sorti e  k  à  parti r d u  port  i solé  j.  

Note  2  à  l ' arti cl e:  En  règ l e  général e,  l es  val eu rs  de  d iaphon ie  cumu lée  sont  d i fférentes  selon  l a  d i rection  d u  
s i gnal :  Côté  N vers  côté  M e t  côté  M vers  côté  N dans  un  modu le  N x M.  

Note  3  à  l 'arti cl e:  Défi n i  dans  l e  s i gna l  opti que  avec pol ari sation  moyennée  et  l a  même l ongueur d 'onde.  

3.6   
d iaphon ie  dynamique  
d iaphon ie  qu i  est attribuée  à  l a  fo is  à  l a  d iaphon ie  vis-à-vis  du  canal  (due  à  l a  même longueur 
d 'onde  et/ou  à  d 'au tres  l ongueurs  d 'onde)  et  à  l ' i solation  du  port,  pouvan t varier pendant la  
commutation  à  l ' i n térieur d 'un  modu le  MCOS  

Note  1  à  l 'arti cl e:  U n  fonctionnement  régu l i er s i gn i fi e  qu ' i l  n 'y a  pas  d ' i n fl uence  su r d 'au tres  performances  au  
cours  de  l a  commutation .  

[SOURCE:  I EC 62343-3-3: 201 4,  3 . 1 5,  mod i fié  – Le  terme "d iaphon ie  trans i toi re"  a  été  
remplacé  par "d iaphon ie  d ynam ique"  et  l 'abréviation  "WSS"  a  été  remplacée  par "MCOS"  
dans  l a  défin i tion . ]  

3.7   
temps  de  latence  
tl  
<commutation  de  l 'état  i so lé  à  l 'état conducteur>  temps  compris  entre  l ' i nstant où  la  
pu issance  de  sortie  d 'un  port  de  sortie  spéci fi é  atte in t  1 0  %  de  sa  valeur en  rég ime 
permanent et l ' instan t où  l 'énerg ie  d 'activation  est  appl iquée,  l ors  de  l a  commutation  d 'un  état  
i solé  à  un  état conducteur,  i solé  par défau t pour un  commutateur sans  verrou i l lage,  ou  un  
commutateur à  verrou i l l age  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Voi r F i gure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 5. 1 ,  mod i fié  – Les  mots  "sa  va leur fi nale"  ont  été  
remplacés  par "sa  valeur en  rég ime  permanent". ]  

3.8   
temps  de  latence  
tl '  
<commutation  de  l 'état conducteur à  l 'état i solé,  i solé  par défau t pour un  commutateur sans  
verrou i l lage>  temps  compris  entre  l ' i nstan t où  l a  pu issance  de  sortie  d 'un  port  de  sortie  
spéci fié  atte in t  90  %  de  sa  va leur en  rég ime permanen t et  l ' instan t  où  l 'énerg ie  d 'acti vation  
est en levée,  l ors  de  l a  commutation  d 'un  état  conducteur à  un  état i so lé,  i solé  par défau t pour 
un  commutateur sans  verrou i l l age  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Voi r F i gure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3. 3. 5. 2 ,  mod i fié  – Les  mots  "sa  valeur i n i tia le"  ont  été  
remplacés  par "sa  valeur en  rég ime permanen t" . ]  
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3.9   
temps  de  latence  
tl '  
<commutation  de  l 'état conducteur à  l ' état  i solé,  pour un  commutateur à  verrou i l lage>  temps  
compris  en tre  l ' i nstant où  la  pu issance  de  sortie  d 'un  port  de  sortie  spéci fi é  atte in t  90  %  de  sa  
va leur en  rég ime permanent et  l ' instan t où  l 'énerg ie  d 'acti vation  est  appl i quée,  l ors  de  la  
commutation  d 'un  état  conducteur à  un  état i solé,  pour un  commutateur à  verrou i l lage  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Voi r F i gure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3. 3 .5. 3 ,  mod i fié  – Les  mots  "sa  valeur finale"  on t été  
remplacés  par "sa  valeur en  rég ime permanent" ,  e t l a  Note  1  à  l 'article  a  été  supprimée. ]  

3. 1 0   
temps  de  montée  
tr  
temps  compris  entre  l ' i nstant  où  l a  pu issance  de  sortie  du  port de  sortie  spéci fi é  passe  de  1 0  %  
de  sa  valeur en  rég ime permanent à  90  %  de  sa  valeur en  rég ime  permanent 

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 6,  mod i fié  – Le  symbole  tr  a  été  a j ou té,  et  l es  mots  "sa  
valeur finale"  on t été  remplacés  par "sa  va leur en  rég ime  permanent" . ]  

3. 1 1   
temps  de  descente  
tf  
temps  compris  entre  l ' instant  où  l a  pu issance  de  sortie  du  port de  sortie  spéci fi é  chu te  de  90  %  
de  sa  valeur en  rég ime  permanent à  1 0  %  de  sa  valeur en  rég ime permanent 

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3. 7,  mod i fié  – Le  symbole  tf  a  é té  aj ou té,  et l es  mots  "sa  
valeur finale"  on t été  remplacés  par "sa  valeur en  rég ime permanen t" . ]  

3. 1 2   
temps  de  rebond issement  
tb  
<commutation  de  l 'état  i solé  à  l 'état conducteur>  temps  compris  entre  l ' i nstant où  la  
pu issance  de  sortie  d 'un  port de  sortie  spéci fi é  conserve  entre  90  %  et 1 1 0  %  de  sa  valeur en  
rég ime permanent et l a  prem ière  fois  où  la  pu issance de  sortie  d 'un  port de  sortie  spéci fié  
atte in t  90  %  de  sa  va leur en  rég ime permanent  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Voi r F i gure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 8. 1 ,  mod i fié  – Les  mots  "sa  va leur fi nale"  ont  été  
remplacés  par "sa  valeur en  rég ime permanen t" . ]  

3. 1 3   
temps  de  rebond issement  
tb '  
<commutation  de  l 'état  conducteur à  l 'état  i so lé>  temps  compris  en tre  l ' i nstant où  l a  
pu issance  de  sortie  d 'un  port  de  sortie  spéci fi é  conserve  entre  0  %  et  1 0  %  de  sa  valeur en  
rég ime permanent et l a  prem ière  fo is  où  la  pu issance  de  sortie  d 'un  port de  sortie  spéci fi é  
atte in t  1 0  %  de  sa  valeur en  rég ime permanen t 

Note  1  à  l 'arti cl e:  Voi r F i gure  2 .  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4,  3 . 3 . 8. 2 ,  mod i fié  – Les  mots  "sa  va leur fi nale"  ont  été  
remplacés  par "sa  valeur en  rég ime permanen t" ]  
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3. 1 4   
temps  de  commutation  
ts  
<commutation  de  l 'état i so lé  à  l 'état  conducteur>  temps  écou lé  en tre  l 'acti vation  et l ' instan t où  
l a  pu issance  de  sortie  d 'un  port  de  sortie  spéci fié  conserve  entre  90  %  et  1 1 0  %  de  sa  va leur 
fina le :  

ts  =  tl  +  tr+  tb  

où  

tl  est  le  temps  de  l atence;  

tr  est  l e  temps  de  montée;  

tb  est l e  temps  de  rebond issement.  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Voi r F i gures  2  a),  2  b )  et  2  c) .  

3. 1 5   
temps  de  commutation  
ts '  
<commutation  de  l 'état conducteur à  l 'état i solé>  temps  écou lé  en tre  l 'acti vation  et l ' i nstan t où  
l a  pu issance  de  sortie  d 'un  port  de  sortie  spéci fié  chu te  en  dessous  de  1 0  %  de  sa  valeur en  
rég ime permanent:  

 ts '  =  tl '  +  tf  +  tb '  

où  

tl '  est  l e  temps  de  l atence;  

tf  est  l e  temps  de  descente;  

tb '  est  le  temps  de  rebond issement  

Note  1  à  l 'arti cl e:  Voi r F i gures  2  a),  2  b )  et  2  c) .  
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Légende  

ts ,  ts '  temps  de  commutation  

tl ,  tl '   temps  de  l atence  

tr  temps  de  montée  

tf  temps  de  descente  

tb ,  tb '  temps  de  rebond issement  

a)  – Commutateur sans  verrou i l l age,  i solé  par défaut  

 

Légende  

ts ,  ts '  temps  de  commutation  

tl ,  tl '   temps  de  l atence  

tr  temps  de  montée  

tf  temps  de  descente  

tb ,  tb '  temps  de  rebond issement  

b)  – Commutateur sans  verrou i l l age,  activé  par défau t  
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Légende  

ts ,  ts '  temps  de  commutation  

tl ,  tl '   temps  de  l atence  

tr  temps  de  montée  

tf  temps  de  descente  

tb ,  tb '  temps  de  rebond issement  

c)  – Commutateur à  verrou i l l age  

Si ,  pour quelque  ra i son  que  ce  soi t,  l a  pu i ssance  en  rég ime  permanent  à  l ' état  i solé  n 'est  pas  égal e  à  zéro,  i l  
convi en t  d e  normal i ser tous  l es  n i veaux de  pu i ssance  condu i san t aux défi n i ti ons  de  temps  de  l atence,  d e  temps  de  
montée,  de  temps  de  descente,  de  temps  de  rebond i ssement,  et  par conséquent d e  temps  de  commutation  en  
soustrayant d e  ces  dern i ers  l a  pu i ssance  en  rég ime  permanent  de  l 'état  i solé,  avan t d 'appl i quer de  te l l es  
défi n i ti ons.  

Figure 2  – Représentation  du  temps  de  l atence,  du  temps  de  montée,  du  temps  de  
descente,  du  temps  de  rebond issement  et du  temps  de  commutation  

3. 1 6   
matrice de  temps de  commutation  
matrice  de  coefficien ts  dans  l aquel l e  chaque  coefficient Si j  correspond  au  temps  de  
commutation  l e  p lus  l ong  pour bascu ler un  chem in  i j  d e  passant ou  b loquan t à  parti r de  
n ' importe  quel  état  i n i tia l  

[SOURCE:  I EC 60876-1 : 201 4 ,  3. 3 . 1 0,  mod i fié  – La  fi gure  a  été  supprimée. ]  

3. 1 7   
pu issance d 'entrée maximale  à  un  seu l  port  
pu issance  optique  adm issible  qu i  ne  cause  pas  de  détérioration  te l l e  une  dégradation  
d 'adhési f ou  l a  fusion  d 'une  fi bre,  pour un  port  particu l ier 

[SOURCE:  I EC 62343-3-3: 201 4,  3 . 30 ,  mod i fié  – Le  terme "pu issance d 'en trée  maximale  (un  
seu l  port)"  a  été  remplacé  par "pu issance  d 'en trée  maximale  à  un  seu l  port" . ]  
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4 Modèles  de spéci fication  de performance  

Les  modèles  de  spéci fication  de  performance  de  l 'Article  4  s 'appl iquen t aux modu les  MCOS 
connectorisés  et non  connectorisés.  Pour l es  modu les  connectorisés,  i l  convien t que  les  
performances  du  connecteur soient  conformes  à  l ' I EC  61 753-021 -2 .  

Les  paramètres,  exigences  (R)  ou  option  (O)  de  performance,  l es  un i tés,  l es  méthodes  et  
cond i ti ons  de  mesure  son t présen tés  au  Tableau  1 ,  au  Tableau  2 ,  au  Tableau  3  et  au  
Tableau  4 .  

Tableau  1  – Modèle  de  spécification  de  performance générale  pour module  MCOS  

N°  
Paramètres  de  
performance  

R/O  M in .  Max.  Un i tés  Méthodes  et cond i tions  de  mesure  

1  P lage  de  
températu res  de  
stockage  

R   ºC  I EC 62343-1 : 201 6,  Annexe  A 

2  P lage  d 'hum id i tés  
rel ati ves  de  stockage  

R   %  
I EC 62343-1 : 201 6,  Annexe  A 

3  P lage  de  
températu res  de  
fonctionnement  du  
boîti er 

R   ºC  

I EC 62343-1  

4  P lage  d 'hum id i tés  
rel ati ves  de  
fonctionnement  

R   %  
 

 

Tableau  2  – Modèle  de  spécification  de  performance optique  pour modu le  MCOS 

N°  
Paramètres  de  
performance  

R/O  M in .  Max.  Un i tés  Méthodes  et  condi tions  de  mesure  

1  P lage  de  l ongueu rs  
d 'onde  de  
fonctionnement  

R   nm  Défin i  comme l a  l ongueu r d 'onde  
m in imale  par rapport  à  l a  l ongueur 
d 'onde  maximale  

2  Confi gu ration  d u  
port  

R  -  Défi n i  comme M ×  N 

3  Pertes  d ' i nserti on  
IL  

R   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  l es  pertes  d ' i nserti on  
doi ven t être  déterm inées  pour 
l 'ensemble  des  états  de  polari sation  et  
su r l es  p l ages  de  l ongueu rs  d 'onde  et  
de  températures  de  fonctionnement  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
≥  1 , 5  m  

Les  cond i ti ons  d 'essai  doi ven t fourn i r 
des  résu l tats  de  mesure  des  pertes  
avec u ne  précis i on  i n féri eu re  
à  ≤  0 , 05  dB  su r l a  p l age  de  l ongueurs  
d 'onde  de  fonctionnement  

4  Un i form i té  des  
pertes  d ' i nsertion   

R n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  état  d e  pol ari sation  (SOP)  
moyen  su r l es  p l ages  de  l ongueurs  
d 'onde  et  de  températu res  de  
fonctionnement  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 05  dB  



I EC 62343-3-4: 201 8  © I EC 201 8  – 33  –  

N°  
Paramètres  de  
performance  

R/O  M in .  Max.  Un i tés  Méthodes  et  condi tions  de  mesure  

5  Affaib l i ssement  
d 'état  d u  b l oc 

O   n /a  dB  Pertes  d ' i nserti on  à  l ' état  d u  b l oc du  
commutateur N ×  1  

Méthode:  à  l 'étude  

6  D i fférence  de  
pertes  d ' i nsertion  
côté  N en tre  
d i fférents  ports  

ILd i ffN  

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  SOP  moyen  sur l es  p l ages  
de  l ongueu rs  d 'onde  et  de  
températu res  de  fonctionnement  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 05  dB  

7  Di fférence  de  
pertes  d ' i nsertion  
côté  M en tre  
d i fféren ts  ports  

ILd i ffM  

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  SOP  moyen  sur l es  p l ages  
de  l ongueu rs  d 'onde  et  de  
températu res  de  fonctionnement  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 05  dB  

8  Pertes  dépendant 
de  l a  polari sati on  
PDL  

R n /a   dB  I EC 61 300-3-2  

La  combinaison  PLD  adm iss ible  
s 'appl i que  à  l 'ensemble  des  
combinaisons  de  ports  d 'en trée  et  de  
sorti e  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 05  dB  

9  Pertes  dépendant  
de  l a  températu re  
(TDL)  dans  une  
pai re  de  ports  en  
conduction  

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-3  

I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  SOP  moyen  su r l a  p l age  de  
l ongueurs  d 'onde  de  fonctionnement  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ecti on :  
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 05  dB  

1 0  Pertes  dépendant  
de  l a  l ongueur 
d 'onde  (WDL)  dans  
une  pai re  de  ports  
en  conduction  

O  n /a   dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  SOP  moyen  sur l a  p l age  de  
l ongueurs  d 'onde  de  fonctionnement  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 05  dB  

1 1  Affaib l i ssement  de  
réfl exi on  
RL  

R  n /a  dB  I EC 61 300-3-6  

Cond i ti on :  tous  l es  ports  qu i  ne  sont  
pas  en  essai  doi vent  être  raccordés  
pou r évi ter des  réfl exions  non  
souhai tabl es  qu i  pertu rberai en t  l a  
mesure.  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :   
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 5  dB  
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N°  
Paramètres  de  
performance  

R/O  M in .  Max.  Un i tés  Méthodes  et  condi tions  de  mesure  

1 2  D i recti vi té  R  n /a  dB  I EC 61 300-3-20  

Cond i ti on :  tous  l es  ports  qu i  ne  son t 
pas  en  essai  doi ven t être  raccordés  
pou r évi ter des  réfl exions  non  
souhai tabl es  qu i  perturberai ent  l a  
mesure.  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :   
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 5  dB  

1 3  Rapport  
d 'exti nction  
ER  

O   n /a  dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  tous  l es  ports  qu i  ne  sont  
pas  en  essai  doi ven t être  raccordés  
pou r évi ter des  réfl exions  non  
souhai tabl es  qu i  perturberai en t  l a  
mesure.  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :   
≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 5  dB  

1 4  D iaphon ie  R n /a   dB  I EC 61 300-3-50  

Cond i ti on :  cas  l e  p l us  défavorable  dans  
tous  l es  états  de  polari sati on  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
 ≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 5  dB  

1 5  D iaphon ie  cumu lée  R  n /a  dB  Cond i ti on :  tou tes  l es  pu i ssances  
d 'en trée  dans  chaque  port  d 'en trée  
sont  défi n ies  su r l a  même pu i ssance  
opti que.  La  cond i ti on  de  polari sation  
est  l a  pol ari sati on  moyenne  

Longueur de  l a  fi bre  d ' i n j ection :  
 ≥  1 , 5  m  

I ncerti tude  de  mesure:  ≤  0 , 5  dB  

D i rection :  N vers  M e t  M vers  N dans  l e  
modu le  N ×  M.  

1 6  D iaphon ie  
dynam ique  

O    dB  I EC 62343-5-2  

1 7  D iaphon ie  
dynam ique:  
s tabi l i té  d es  pertes  
d ' i nsertion  dans  l e  
tra jet  exi stant  
pendant  l ' au tre  
opérati on  de  
commutation  

O    dB  I EC 62343-5-2  
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N°  
Paramètres  de  
performance  

R/O  M in .  Max.  Un i tés  Méthodes  et  condi tions  de  mesure  

1 8  Affaib l i ssement  
sans  pu i ssance  

O    dB  I EC 61 300-3-7  

Cond i ti on :  Longueu r de  l a  fi bre  
d ' i n j ection :  ≥  1 , 5  m  

Cond i ti ons  d ' i n j ection :  l a  l ongueur 
d 'onde  de  l a  source  doi t  être  p l us  
l ongue  q ue  l a  l ongueu r d 'onde  de  
coupu re  de  l a  fi bre  

Source:  l a  s tabi l i té  à  l a  l ongueur 
d 'onde  de  fonctionnement  doi t  être  
mei l l eu re  que  ±0, 05  dB  sur u ne  péri ode  
de  mesure  d 'au  moins  1  h  

La  bande  d 'onde  do i t  être  cohéren te  
avec l a  l ongueur d 'onde  de  
fonctionnement  du  WSS 

Système  de  détection :  l i néari té  dans  
l es  l im i tes  de  ±0, 05  dB  

Réponse  spectral e  adaptée  à  l a  source  

P l age  dynam ique  dans  l es  l im i tes  des  
val eu rs  d 'affai bl i ssement à  mesurer 

1 9  Affaib l i ssement  
hors  bande  

O   n /a  dB  I EC 61 290-7-1  

20  Temps  de  
commutation  

R   s  I EC 61 300-3-21  

21  Temps  de  l atence  O  n /a   S  I EC 61 300-3-21  

22  Temps  de  montée  O    S  I EC 61 300-3-21  

23  Temps  de  descente  O    S  I EC 61 300-3-21  

24  Temps  de  
rebond issement  

O  n /a   s  I EC 61 300-3-21  

25  D i spersion  du  mode  
de  polari sation  
PMD 

R n /a   ps  I EC 61 300-3-32  

La  combinaison  PMD adm iss ible  
s 'appl i que  à  l 'ensemble  des  
combinaisons  de  ports  d 'en trée  et  de  
sorti e  

26  F l uctuation  du  
retard  de  g roupe  

O    ps  I EC 61 300-3-38  

27  F l uctuation  de  
phase  

O    rad  I EC 61 300-3-38  

28  D i spersion  
chromatique  

O    ps/nm  I EC 61 300-3-38  

29  Pu issance  d 'en trée  
maximale  à  u n  seu l  
port  

R n /a   dBm  I EC 61 300-2-1 4  

30  D iaphon ie  
i n tramodu le  

O    dB  A l 'étude  

31  I n terférence  par 
tra jet  mu l ti p l e  

O    dB  A l 'étude  
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Tableau  3  – Modèle  de  spécification  de  performance  
électrique  et  de  communication  pour module  MCOS  

N°  Paramètres  de  
performance  

R/O  M in  Max Un i tés  Méthodes  et  condi tions  de  
mesure  

1  Tens ion  
d 'a l imentati on  

R   V   

2  Cou rant  
d 'a l imentati on  

R   A  

3  Consommation  
d 'énerg ie  

R n /a   W  

4  I n terface  é lectri que  O  n /a  -  A l 'étude  

5  I n terfaces  de  
commun ication  

O  n /a  -  A l 'étude  

 

Tableau  4  – Modèle  de  spécification  de  performance mécanique pour module  MCOS 

N°  Paramètres  de  
performance  

R/O  M in  Max Un i tés  Méthodes  et condi tions  de  
mesure  

1  Tai l l e  du  modu l e  R  mm   

×  mm   

×  mm  

 

2  Type  de  fi bre  R  -  Par exemple,  I EC 60793-2-50,  B1  

3  Longueur de  l a  
fi bre  amorce:  

R   m   

4  D iamètre  d u  
revêtement  
protecteu r de  l a  
fi bre  amorce  

R   µm  Voi r I EC 60973-2-50  

5  Connecteu r 
opti q ue  

R  -  Par exemple,   
I EC  61 754  (tou tes  l es  parti es)  

6  Eti quetage  d u  
connecteur 
opti q ue  

O   -   

 

5 Exigences  pour la  compatibi l i té  électromagnétique (CEM)  

Les  d isposi ti fs  et assemblages  abordés  dans  l e  présent document doiven t satisfai re  aux 
exigences  appl icables  en  matière  de  compatib i l i té  é lectromagnétique  (tan t en  termes  
d 'ém ission  que  d ' immun i té) ,  en  fonction  de  l 'usage/environnement particu l ier dans  l equel  i l s  
son t desti nés  à  être  i nstal l és  ou  in tégrés.  Les  exigences  CEM  son t  normal isées  dans  
l ' I EC  61 000  ( tou tes  l es  parties).  
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optiques – Interfaces de connecteurs à  fibres optiques 

IEC 61 978-1 ,  Dispositifs d'interconnexion et composants passifs à  fibres optiques – 
Compensateurs de dispersion  chromatique passifs à  fibres optiques – Partie  1 :  Spécification 
générique 

IEC 62343,  Dynamic modules – General and guidance (d ispon ible  en  ang la i s  seu lement)  

I EC 62343-3-3,  Modules dynamiques – Partie 3-3:  Modèles de spécification de performance  – 
Commutateurs sélectifs en longueur d'onde 

IEC 62343-4-1 ,  Modules dynamiques – Partie  4-1  :  Interface logicielle et matérielle  – 
Commutateur sélectif en  longueur d'onde 1  x 9 

IEC TR 62343-6-3,  Dynamic modules – Part 6-3:  Round robin  measurement results for group 
delay ripple  of tunable dispersion compensators  (d ispon ible  en  ang lais  seu lement)  
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systèmes optiques 

Recommandation  U IT-T  G . 692,  Interfaces optiques pour systèmes multicanaux avec 
amplificateurs optiques 
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